(19) (10DE 10 2007 049 377 A1 2009.04.16

Bundesrepublik Deutschland
Deutsches Patent- und Markenamt

(12) Offenlegungsschrift

(21) Aktenzeichen: 10 2007 049 377.2
(22) Anmeldetag: 15.10.2007
(43) Offenlegungstag: 16.04.2009

ehymtcls: 401D 33/02 (2006.01)
A01D 17/00 (2006.01)
A01D 27/00 (2006.01)

(71) Anmelder:
Grimme Landmaschinenfabrik GmbH & Co. KG,
49401 Damme, DE

(74) Vertreter:
Busse & Busse Patentanwilte, 49084 Osnabriick

(72) Erfinder:
Kalverkamp, Klemens, 49401 Damme, DE

(56) Fur die Beurteilung der Patentfahigkeit in Betracht
gezogene Druckschriften:
DE 26 47 264 A1
DE 3151484 A1

Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen

Prifungsantrag gemaR § 44 PatG ist gestellt.

(54) Bezeichnung: Riibenerntemaschine, insbesondere in Form einer selbstfahrenden Vollerntemaschine

(57) Zusammenfassung: Eine Riibenerntemaschine fur Zu-
ckerriiben o. dgl. Erntegut ist mit einem Blatthacksler ver-
sehen, der Rubenblatter, Grinwuchs u. dgl. Pflanzenteile
von dem insbesondere mehrreihigen Erntegut entfernt und
zwischen den Reihen ablegt. Dabei ist in Fahrtrichtung hin-
ter jeweiligen Hackselelementen des Blatthackslers zumin-
dest ein zweites Werkzeug in Form eines Nachképfers o.
dgl. Baugruppe vorgesehen. Das erfindungsgemafie Kon-
zept der Maschine sieht vor, dal} die vom Blatthacksler er-
falten Pflanzenteile einen im wesentlichen bis hinter das
zumindest eine nachfolgende Werkzeug verlagerbaren
Forderstrom bilden.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Ribenerntema-
schine, insbesondere in Form einer selbstfahrenden
Vollerntemaschine, gemafl dem Oberbegriff des An-
spruchs 1.

[0002] Bekannte Riubenerntemaschinen dieser Art
(DE 102 46 254 A1) sind mit einem Rodeaggregat
versehen, an dem zur Beseitigung des Ribenkrau-
tes, des Grunwuchses u. dgl. Pflanzenteile ein Blatt-
hacksler und weitere Werkzeuge vorgesehen sind.
Mit der Hintereinanderanordnung der Blatthacks-
ler-Baugruppe und des im Abstand nachfolgenden
Nachkdpfers weist das Rodeaggregat eine nachteilig
zu Schwingungen neigende Baulange auf.

[0003] Im Bereich dieses Rodeaggregates werden
von dem als Krautschlager ausgebildeten Blatthacks-
ler die erfalten Pflanzenteile zerkleinert und diese
als Hackselgut in unmittelbarer Nahe des Blatthacks-
lers zwischen den Reihen des Erntegutes abgelegt.
Dabei gelangen auch gehéackselte Teile des Grin-
wuchses in den Nahbereich des Erntegutes, so dal}
fir einen dem Blatthacksler nachgeordneten Képfro-
der o. dgl. Werkzeuge diese Pflanzenteile nach Art
von Verschmutzungen wirken. Zur Durchflhrung ei-
nes Képfschnittes vorgesehene Messerteile werden
durch diese Verschmutzungen starkeren Belastun-
gen ausgesetzt, so dall damit ein nachteilig schneller
Verschleil? der Messerteile auftreten kann. Das zwi-
schen den Reihen befindliche Hackselgut kann durch
Statzrader im Bereich des Blatthackslers erfalt, in
Fahrtrichtung aufgeschoben und damit zu einem Hin-
dernis werden. Daraus resultieren Stérungen durch
Systemverstopfungen, die durch zeitaufwendige Re-
paraturen zu beseitigen sind.

[0004] Die Erfindung befal’t sich mit dem Problem,
eine Rubenerntemaschine zu schaffen, deren im Be-
reich des Rodeaggregates nacheinander wirksame
Werkzeuge mit verbesserter Stabilitat in das System
integrierbar sind, dabei zumindest fiir das dem Blatt-
hacksler folgende Werkzeug eine im wesentlichen
saubere Bearbeitungszone vorgebbar ist und damit
bei verlangerter Einsatzzeit des Aggregates ein Ern-
tevorgang mit hdherer Produktivitat méglich ist.

[0005] Die Erfindung I6st diese Aufgabe mit einer
Erntemaschine mit den Merkmalen des Anspruchs 1.
Weitere Ausgestaltungen der erfindungsgemalen
Rubenerntemaschine ergeben sich aus den Anspri-
chen 2 bis 48.

[0006] Bei der erfindungsgemalien Erntemaschine
ist der Blatthacksler als funktional verbesserte und in
das Rodeaggregat integrierbare Baugruppe so aus-
gebildet, dal® beim Hackselvorgang zerkleinerte und
in einem weitgehend entgegen der Fahrtrichtung ver-
laufenden Forderstrom zusammengefiihrte Pflanzen-
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teile gezielt beeinflut und vollstandig aus dem Wirk-
bereich zumindest eines nachgeordneten Werkzeu-
ges herausgehalten werden. Damit wird das Hack-
selgut so geleitet, dal® eine verstopfungsfreie Wir-
kung des Blatthdckslers und der nachgeordneten
Werkzeuge des Systems eine wesentliche Produkti-
vitatssteigerung durch verringerte Ausfallzeiten ge-
wahrleistet.

[0007] Das auf der kompakten Anordnung einer
Hacksel-Nachképf-Einheit aufbauende Konzept der
Maschine sieht vor, dal} der aus den gehackselten
Pflanzenteilen erzeugte Férderstrom gezielt auf eine
Férderstrecke gelenkt wird, entlang der das Hacksel-
gut bis hinter das zumindest eine nachgeordnete
Werkzeug verlagerbar ist. Damit wird das Hackselm-
aterial Uber den dem Blatthacksler nhachgeordneten
Nachképfen nach Art einer Uberbriickung abgeleitet,
so daf® im Nahbereich des zweiten Werkzeuges eine
zusatzliche Verschmutzung des zur Rodung anste-
henden Erntegutes, insbesondere der zur Kopfphase
erreichten Ribenképfe, vermieden wird. Die eigentli-
chen Wirkbereiche jeweiliger Schnittmesser von
Nachkdpfern o. dgl. Werkzeugteilen werden durch
den abgeleiteten Hackselstrom von stérenden Faser-
bestandteilen, mitgerissenen Steinen, Kluten u. dgl.
Beimengungen freigehalten, zusatzliche Reib- und
VerschleilRbelastungen der Schneidmesser werden
vermieden und die Produktivitit des Systems ist
durch geringere Stéranfalligkeit vorteilhaft erhoht.

[0008] Bei der konstruktiven Umsetzung dieses op-
timierten Fordersystems kann auch eine stabilisie-
rende Anpassung einzelner Bauelemente zur Ver-
besserung des Aggregates insgesamt vorgenommen
werden. Dazu werden der Blatthacksler und das vom
Nachkdpfer gebildete zweite Werkzeug in Langsrich-
tung der Maschine so weit zusammengefluhrt, dafl}
diese beiden Teile eine kompakte Baueinheit bilden
und ein vorteilhaft verringerte Langenabmessungen
aufweisendes System bereitgestellt wird. Damit ist
eine geringe Bauteilldngen aufweisende Rahmen-
konstruktion als einfacheres Stltzsystem einsetzbar,
zusatzliche Stitzelemente im Bereich des Nachkdp-
fers sind entbehrlich und fiir den Ernteprozel} wird
insgesamt ein kompakteres und schwingstabileres
Aggregat erreicht, das insgesamt verstopfungsfrei ar-
beitet.

[0009] In einer weiteren Ausfiihrung der kompakten
Hackseleinheit ist denkbar, diese mit einer oder meh-
reren Putzvorrichtung(en) zu kombinieren, so daf}
das vorbeschriebene Rodeaggregat fiir eine Vollern-
temaschine eine weiter verbesserte Schnittfihrung
aufweist. Ebenso kann diese Hacksel-Putz-Einheit
als eine selbstandige, unabhangig von der Vollernte-
maschine einsetzbare Baugruppe ausgelegt werden.
Diese ist beispielsweise nach Montage an einem
Zugfahrzeug zur Vorbereitung eines spateren zeit-
versetzten Rodevorgangs einsetzbar, wobei dessen
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spezielle Erntemaschine dann ohne Hacksler be-
treibbar ist.

[0010] Weitere Einzelheiten und vorteilhafte Ausge-
staltungen der Erfindung ergeben sich aus der nach-
folgenden Beschreibung und der Zeichnung, in der
mehrere Ausfihrungsbeispiele der erfindungsgema-
Ren Rbenerntemaschine naher veranschaulicht
sind. In der Zeichnung zeigen:

[0011] Eig. 1 eine teilweise geschnittene Seitenan-
sicht einer als selbstfahrende Vollerntemaschine
ausgebildeten Ribenerntemaschine gemal dem
Stand der Technik,

[0012] Eig. 2 eine vergrofRerte Ausschnittsdarstel-
lung eines Rodeaggregates im Bereich der einen
Blatthacksler und einen Nachképfer als zweites
Werkzeug aufweisenden Baugruppe,

[0013] Eig. 3 eine teilweise geschnittene Unteran-
sicht von mehreren in einer Reihenanordnung fir ein
6-reihiges Rodeaggregat vorgesehenen Baugrup-
pen,

[0014] Eig. 4 eine Draufsicht der Baugruppe gemaf
Fig. 3,

[0015] Fig.& eine Draufsicht &hnlich Fig. 4 mit
schwenkbaren Auslaliteilen im Bereich des Blatt-
hackslers,

[0016] Eig. & eine Draufsicht dhnlich Fig. 5 mit ver-
anderter AuslalRrichtung des Blatthackslers,

[0017] Eig. 7 eine Seitenansicht ahnlich Eig, 2 mit
Detaildarstellungen im Bereich des Blatthackslers
und des Nachképfers,

[0018] Eig. 8 eine Seitenansicht ahnlich Eig, 7 mit
veranderter Stlitzkonstruktion im Bereich des Nach-
képfers,

[0019] Eig. 8 eine Seitenansicht ahnlich Eig, 2 mit
einer zweiten Ausfiihrung einer Messereinheit am
Nachképfer,

[0020] Eig. 18 eine Seitenansicht dhnlich Eig, 8 mit
weiteren Details im Bereich des Nachképfers,

[0021] Fig. 11 eine Draufsicht &hnlich Fig. 4 mit
dem Nachkdépfer gemal Eig. 18,

[0022] Eig. 12 eine Seitenansicht dhnlich Eig, 2 mit
einer dem Blatthacksler nachgeordneten Putzvor-
richtung als zweites Werkzeug,

[0023] Eig. 13 eine Seitenansicht ahnlich Fig 12
mit einer zweiten Ausfihrung der Putzvorrichtung,

2009.04.16

[0024] Fig. 14 eine Unteransicht des Blatthackslers
mit der Putzvorrichtung gemaf Eig, 13, und

[0025] Fig. 15 eine Seitenansicht einer dritten Aus-
fihrung der Maschine dhnlich Fig. 2 mit einer nur aus
Blatthacksler und Putzvorrichtung gebildeten Bauein-
heit.

[0026] In Fig.1 ist in teilweiser Schnittdarstellung
eine insgesamt mit 1 bezeichnete, insbesondere in
Form eines Vollernters ausgefuhrte Ribenerntema-
schine dargestellt, an deren Fahrzeugrahmen 2 ein
durch nicht ndher dargestellte Tragelemente 3 gehal-
tenes Rodeaggregat 4 vorgesehen ist. Diese Riben-
erntemaschine 1 wird von der Firma Grimme unter
der Bezeichnung "Maxtron 620" (Grimme Landma-
schinenfabrik GmbH & Co. KG, Damme, Pros-
pekt-Nr. 09/04/1500) vertrieben, wobei diese Maschi-
ne 1 insbesondere auch in Form einer 6-reihigen Zu-
ckerriben-Vollerntemaschine ausgefuhrt ist. Bei der-
artigen Maschinen 1 sind in einer Fahrtrichtung F vor-
geordnet jeweiligen Rodescharen 5 bei mehrreihiger
Anordnung sowohl Schnittwerkzeuge in Form von
Nachkdpfern 6 als auch vor diesen gehaltene Blatt-
hacksler 7 vorgesehen. Mit dem Blatthacksler 7 wer-
den in bekannter Verfahrensfiihrung Ribenblatter,
Grinwuchs o. dgl. Pflanzenteile P im Abstand vor
dem bei 5 erfolgenden Rodevorgang vom im Boden
G eingewachsenen Erntegut E entfernt und abgelegt,
wobei Stitzelemente 49 im Bereich des Nachkdpfers
6 zu Aufschiebungen des Hackselgutes fihren und
damit das System stéranfallig ist.

[0027] Das erfindungsgemale Konzept der Riben-
erntemaschine 1 sieht vor, daf die vom Blatthacksler
7 erfalten Pflanzenteile P in einem allgemein mit A
bezeichneten Foérderstrom zusammengefihrt wer-
den und dieser bis hinter das zumindest eine nachfol-
gende Werkzeug W verlagerbar ist (bogenférmige
Pfeildarstellung in Eig, 2). In dieser Seitenansicht ge-
maR Fig. 2 wird dieses Prinzip einer mit Blick auf die
System-Verbesserung optimierten Hackselgut-Fih-
rung an einem nur "einreihigen" Aggregat 4 gezeigt,
wobei es sich versteht, dal} sich entsprechend der
mehrreihigen Anordnung mehrere in dieser Zeich-
nungsebene nicht sichtbare Baugruppen aneinan-
derreihen (Eig. 3 bis Eig. §).

[0028] Diese Zusammenschau von Fig. 2 bis Fig. 8
mit jeweiliger Unteransicht bzw. Draufsicht verdeut-
licht, wie der von mehreren Blatthackslern 7 entspre-
chend einer Drehrichtung B jeweiliger Hackselele-
mente 8 (Eig. 2) gebildete Forderstrom A verlagert
wird. Eine Einzelbetrachtung des Blatthackslers 7 in
Fig. 3 zeigt, dal diese Hackselgutférderung mit ei-
nem seitlichen Versatz C, C' zur jeweils durch eine
Ebene R verdeutlichten Erntegut- bzw. Ribenreihe
erfolgen kann. Damit wird zusatzlich zur Ableitung
hinter das nachfolgende, in einer Querebene D
(Elg. 3) gehaltene Werkzeug W, eine gezielte Lage
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zwischen den Reihen erreichbar. In einfachster Aus-
fuhrung (ohne wesentliche zusatzliche Steuerele-
mente) kann das vom Blatthacksler 7 erfallte Pflan-
zenmaterial P oberhalb des nachgeordneten Werk-
zeuges W verlagert und als der Férderstrom A aus-
geleitet werden.

[0029] Die mehrreihige Ausflhrung der Ribenern-
temaschine 1 mit insbesondere sechs im wesentli-
chen spiegelsymmetrisch zur Maschinenlangsmitte-
lebene M angeordneten Blatthackslern 7 (Fig. 3 bis
Fig. 6, Fig. 14) ist dabei so aufgebaut, dal® der aus
einer jeweiligen Ribenreihe R erzeugte Férderstrom
A in mehrere Teilstrome A' aufteilbar ist, diese hinter
das dem Blatthacksler 7 nachgeordnete Werkzeug W
verlagerbar und dabei als jeweilige Auslalstrome A"
der mehrreihigen Ausflhrung der Maschine 1 ausleit-
bar sind. Denkbar ist dabei auch, dal® mehr als die
zwei geteilten Forderstréme A' gebildet werden (nicht
dargestellt).

[0030] In der dargestellten vorteilhaften Ausflihrung
wird der Férderstrom A in die beiden jeweils seitlich
versetzt zur — der Ribenreihe R entsprechenden -
Langsmittelebene der Blatthacksler 7 verlaufenden
Teilstrdme A' geteilt und deren auslafiseitige Ablage
erfolgt dabei in einen jeweiligen Zwischenraum Z der
Ribenreihen R. Das in Eig, £ mit E' bezeichnete Ern-
tegut in den Reihen bleibt durch diesen Forderstrom
sauber und wird nicht durch Hackselgut o. dgl. Ver-
schmutzungen beeinflut. Das Hackselgut wird hin-
ter bereits gekdpfte Teile E" als ein Griinband aus
Pflanzenteilen P' auf dem Boden G' abgelegt, so daf}
damit auch ein zu Verstopfungen fiihrendes "Auf-
schieben" der Pflanzenteile P' vermieden wird und
das System verstopfungsfrei arbeitet.

[0031] Der Aufbau des Blatthackslers 7 sieht auRer-
dem vor, dal} die vom nachgeordneten Werkzeug W
erfaldten Teile, insbesondere beim Kopfschnitt er-
zeugte Ribenabschnitte (nicht dargestellt), mit dem
Forderstrom A bzw. einem jeweiligen Teilférderstrom
A' zusammengefuhrt werden kénnen. In Fig. 3 ist mit
einem Richtungspfeil 9 eine denkbare Verlagerung
der nicht ndher dargestellten Ribenabschnitte ange-
deutet, wobei diese mit den gehackselten Pflanzent-
eilen P der zusammengeflhrten Teilstréme A' ge-
meinsam ablegbar sind.

[0032] Durch entsprechende konstruktive Gestal-
tung der Baugruppen, beispielsweise eines Abstan-
des D' (Eig. 2) des eine Querebene B' definierenden
Blatthackslers 7 vom die Ebene D bildenden Werk-
zeug W, ist die vorbeschriebene Rest-Materialablage
weitgehend variabel, wobei denkbar ist, dal die Ri-
benabschnitte auf die bereits abgelegten Pflanzentei-
le P' auflegbar sind oder in das Gemisch des Foérder-
stroms A eingeleitet werden. Diese bereits hinter dem
zweiten Werkzeug W abgelegten Pflanzenteile P'
kénnen fiir eine direkte Bodendingung durch nach-
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folgende Druckelemente, Rollrader o. dgl. Teile der
Erntemaschine 1 mit dem Boden G' verpref3t werden
(nicht dargestellt).

[0033] Fur die vorbeschriebene Erzeugung der bei-
den Teilstrdme A' (Eig. B) sind oberhalb der jeweili-
gen Blatthacksler 7 (die in der Querebene B' auch hé-
henverstellbar gehalten sein kénnen - Pfeil B",
Fig. 7) in den nach hinten verlagerbaren Forderstrom
A eingreifende Fordergutteiler 10 vorgesehen, deren
Lage sich aus der Zusammenschau von Eig. 2 und
Fig. § ergibt. Dabei wird auch deutlich, daf} der Blatt-
hacksler 7 mit dem im Nahbereich zu diesem als
zweites Werkzeug W angeordneten Nachkd&pfer 11
eine kompakte Kopfhacksler-Baueinheit bildet, die
eine vorteilhaft kurze Ausfiihrung der Tragelemente 3
so erm&glicht, dafl der mit einem (im Verhaltnis zum
Stand der Technik, Eig. 1, Abstand K') verklrzten Ab-
stand K vorlaufende Blatthacksler 7 besonders stabil
am Maschinengestell 2 o. dgl. Baugruppe geflhrt
werden kann und eine zusatzliche bodenseitige Ab-
stlitzung des Aggregates mittels bisher vorgesehe-
ner Statzrader 49 o. dgl. (£, 4) entbehrlich ist. Die-
se Stltzrader 49 wurden bei bekannten Systemen
zum Anpressen des Hackselgutes P' genutzt.

[0034] Der Nachkopfer 11 ist dabei unmittelbar hin-
ter einem von den umlaufenden Hackselelementen 8
des Blatthackslers 7 gebildeten Wirkbereich
(Strich-Punkt-Linie 13, Eig. 2) so angeordnet, dal fur
den Foérderstrom A ein kurzer Verlagerungsweg er-
reichbar ist. Diese Flhrungsbahn zeigt auch, daf der
bzw. die Blatthacksler 7 (Fig. 4) von einer Leitbau-
gruppe in Form einer Abdeckhaube 14 Obergriffen
sind und entlang deren Innenseite 15 die von den je-
weiligen Hackselelementen 8 im Hackselraum 16 er-
faliten Pflanzenteile P' als der Forderstrom A verla-
gerbar sind.

[0035] Fur die vorbeschriebene Ableitung des For-
derstromes A ist die Abdeckhaube 14 im Bereich je-
des der Blatthacksler 7 mit zumindest einem hinteren
Endstick 17 (Ejg. 8) versehen, an dem entlang die
Teilférderstrdme A' gefluhrt sind. Dabei wird deutlich,
daf in diesem Bereich der Fordergutteiler 10 vorge-
sehen ist und damit die beiden Teilstréme A' in jeweils
eines der Endsticke 17 paarweise eingeleitet wer-
den kdnnen. Diese Endstlicke 17 sind mit einem orts-
festen FUhrungsblech 18 versehen, an dem ein Aus-
laRblech 19 schwenkbar gehalten ist (Stellphasen:

Fig. 4 Fig. 5 Fig. 6).

[0036] Mit dieser Konstruktion sind die Endstiicke
17 bzw. deren U-férmige AuslalRbleche 19 durch
Schwenkung zumindest um eine vertikale Achse 19'
auf unterschiedliche Auswurfrichtungen (Eig. 5,
Fig. 8) einstellbar. Ebenso ist denkbar, dal} die ein-
oder mehrteilig ausflihrbaren Auslafibleche 19 um
eine horizontale Achse 12 schwenkbar sind und da-
mit die Auftreffstelle des Forderstroms A, A" auf dem
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Boden G' variiert wird.

[0037] In Fahrtrichtung F gesehen kénnen diese
Auslalbleche 19 zur Langsmittelebene M hin geneigt
sein (Winkel N, Eig. 8) bzw. in eine mit einem Winkel
N in Eig, 8 gezeigte, nach aulien gerichtete Spreiz-
stellung verlagert werden. Diese beiden spitzwinkli-
gen Leitstellungen N, N' bewirken Uber die Breite des
Rodeaggregates eine entsprechende Konzentration
der Pflanzenteile P' in den Zwischenrdumen Z (N,
£ig. 8) bzw. wird durch die in £ig, & gezeigte Verteil-
richtung N' eine weitgehende Feinverteilung der
Pflanzenteile P' auf dem Ackerboden erreicht.

[0038] Die Zusammenschau von Fig, 2 bis Fig, 10
verdeutlicht die erste Ausflihrung des Blatthackslers
7, wobei dieser im Bereich des als zweites Werkzeug
W vorgesehenen Nachkdpfers 11 jeweils einen gezo-
genen Messerkopf 20 aufweist. Ebenso ist denkbar,
den vorbeschriebenen Blatthacksler 7 mit einer einen
separaten Antrieb aufweisenden Képfeinheit o. dgl.
Aktivwerkzeug zu kombinieren (nicht dargestellt).

[0039] In den detaillierteren Einzeldarstellungen
(vereinfachte Seitenansichten) gemal Fig. 7, Fig. 8
und Eig. 18 wird deutlich, dal} dieser Nachkdpfer 11
mittels einer einen die Abdeckhaube 14 vorderseitig
Ubergreifenden Trager 21 aufweisenden Tragbau-
gruppe 21' in der im wesentlichen von der Mitte der
Rubenreihe vorgegebenen Langsebene R gehalten
ist (Eig, 8). Dabei ist der Trager 21 als ein insbeson-
dere um eine vordere Halteachse 22 schwenkbarer
Pendelarm 23 ausgebildet (Schwenkwinkel 23"), der
im Nahbereich des Blatthadckslers 7 bzw. des nachge-
ordneten Messerkopfes 20 mit einem die jeweilige
vorbearbeitete Ribe E' berlihrenden Tastkamm 24
zusammenwirkt.

[0040] Die Verbindung des Tastkammes 24 zum
Pendelarm 23 ist dabei so aufgebaut, daf® zumindest
eine jeweilige horizontale Schnittebene S des Mes-
serkopfes 20 mittels des Tastkammes 24 vorgebbar
ist. Durch spezielle Verbindungsteile im Bereich der
Tragbaugruppe 21' kann die jeweilige Arbeitslage
des Messers 20 bzw. dessen Schnittebene S — bei-
spielsweise deren Schnitthdhe H bzw. Schnitt-Winkel
L — weitgehend variabel eingestellt werden. Fir diese
variablen Einstellungen ist der Tastkamm 24 an ei-
nem von dem am Pendelarm 23 gehaltenen Messer-
kopf 20 unabhangig einstellbaren Stellhebel 25 fest-
legbar (Fig. 2, Fig. 7). Diese Einstellbarkeit ist durch
jeweilige unterschiedliche Haltepositionen des Tast-
kammes 24 vorgebende Verbindungspunkte 24" in

Fia. 7 gezeigt.

[0041] Auferdem ist zur Verlagerung des vom Ern-
tegut E' getrennten Ribenabschnittes im Nahbereich
des Messerkopfes 20 eine den Ribenabschnitt in
den Zwischenraum Z verlagernde Leitfeder 26 vorge-
sehen. In den gemal Eig. 7 und Elg. 8 dargestellten
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Ausfiihrungen des Nachkdpfers 11 ist im Bereich des
Messerkopfes 20 ein spitzwinklig zur Schnittebene
ausrichtbares Blattmesser 27 vorgesehen, dessen
Schnittlage sich aus der Draufsicht gemall Eig. 5
bzw. Unteransicht gemaf} Ejg. 14 ergibt (Winkel 37"
zur Fahrtrichtung F). Die Wirkung des in einem Ge-
lenkpunkt 50 am Stellhebel 25 gehaltenen Tastkam-
mes 24, dessen Einbaulage auch im Bereich eines
Winkels 51 einstellbar ist, wird durch einen Druckpfeil
48 verdeutlicht (Eig, 7, Eig. 8).

[0042] In Eig. 8 ist eine Tragbaugruppe 21" mit zwei
im Bereich des Blatthackslers 7 parallele Halteach-
sen 43, 43' aufweisenden Tragbalken 44, 45 vorge-
sehen. Diese sind um jeweilige Schwenkwinkel 46
bzw. 47 verlagerbar, so dal} die an den Tragbalken
44, 45 gehaltenen Teile des Tastkammes 24 bzw. des
Messerkopfes 20 auf die entsprechenden Schnittbe-
dingungen (z. B. Pfeil 48: Anlagedruck des Tastkam-
mes 24) einstellbar sind. Damit ist eine Konstruktion
gezeigt, bei der der Pendelarm 23 (Fig. 7) entbehr-
lich ist.

[0043] In den Darstellungen gemafl Fig. 8 bis
Flig. 11 ist eine zweite Ausfliihrung des Messerkopfes
ahnlich Eig, 7 mit einem am Pendelarm 23 gehalte-
nen mehrschneidigen Fligelmesser 28 gezeigt, wo-
bei dieses ein im wesentlichen in der LAngsebene der
Ribenreihe R ausrichtbares Vertikalschnittmesser
29 und beidseits zu diesem jeweils ein Horizontal-
messer 30, 30° aufweist (£jg. 11). In der Seitenan-
sicht geman Fig. 18 wird deutlich, dalk das Vertikal-
schnittmesser 29 einen in Fahrtrichtung F geneigten
Anstellwinkel 31 aufweist, wobei dieser wahlweise
zwischen 5° bis 85°, vorzugsweise 45°, betragen
kann. Mit dieser Ausfilhrung des Vertikalschnittmes-
sers 29 wird der gleichzeitig von den Horizontalmes-
sern 30, 30’ getrennte Ribenabschnitt (nicht darge-
stellt) in Langsrichtung R zusatzlich geteilt, so dal}
zwei kleinere Teilsticke zur besseren Verteilung ent-
stehen.

[0044] In Eig. i1 ist in einer Draufsicht die fligelf6r-
mige Ausbildung der beiden Horizontalmesser 30,
30' gezeigt, wobei diese von der Ebene R bzw. der
Schnittebene des Vertikalschnittmessers 29 spitz-
winklig so abgespreizt sind, dal die Rlibenabschnitte
gemal Richtungspfeilen 9' zum Bereich der Pflan-
zenreste P hin abgeleitet werden. Mit 29" ist in £ig. 18
eine zusatzliche Schneidfase am Messer 29 bezeich-
net.

[0045] In Fig. 42 und Flg. 13 sind zwei ahnliche
Konstruktionen einer zweiten Ausfiihrungsform des
Blatthackslers 7 bzw. der aus diesem und dem das
Werkzeug W bildenden Nachképfer 11 bestehenden
Baueinheit dargestellt. Zusatzlich ist hier im Bereich
zwischen dem Blatthacksler 7 und dem Nachképfer
11 als drittes Werkzeug W' eine allgemein mit 32 be-
zeichnete Putzvorrichtung vorgesehen. Die beiden
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Ausflhrungen der Putzvorrichtung 32 (Fig. 12) und
32' (Fig. 132) zeigen, dal hier der vom Blatthacksler 7
erzeugte Forderstrom A mit Pflanzenteilen P auch
Uber die das zweite Werkzeug W' bildende Putzvor-
richtung 32, 32" hinweg in die bis hinter den Nachkdép-
fer 11 reichenden Endstlicke 17 der Abdeckhaube 14
geleitet und erst danach auf dem Boden G abgelegt
wird. Zur Erzielung der vorstehend bereits beschrie-
benen Teilstréme A' (£, &) erstreckt sich der For-
dergutteiler 10 an der Innenseite 15 der Abdeckhau-
be 14 zwischen dem Blatthacksler 7 und der diesem
nachgeordneten Putzvorrichtung 32 bzw. 32'.

[0046] In der Darstellung gemal Eig, 12 ist die
Putzvorrichtung 32 in einer Ausbildung als Langsput-
zer veranschaulicht, wobei dieser eine im wesentli-
chen quer zur Fahrtrichtung F verlaufende Drehach-
se 33 aufweist. Entsprechend eines konstruktiv vari-
abel installierbaren Antriebskonzeptes (nicht naher
dargestellt) kann der Langsputzer bzw. kénnen des-
sen Putzelemente 34 in bzw. entgegen dem Uhrzei-
gersinn drehbar ausgefiihrt sein (Pfeil 36 bzw. 37).

[0047] In vorteilhafter Ausfiihrung sind die Putzele-
mente 34 des Langsputzers 32 so ausgeflhrt, daf®
diese mit jeweiligen auf dem vorgeordneten Blatt-
hacksler 7 vorgesehenen Zusatzputzern 35 (zuséatz-
lich zu den Hackselelementen 8) wirksam werden.
Die Putzelemente 34 werden insbesondere in der
entgegen der Drehrichtung B des Blatthackslers 7
verlaufenden Drehrichtung 36 angetrieben. Dadurch
wird erreicht, dal} das Erntegut E' in einer ersten Pha-
se in einer Pfeilrichtung 35' gesaubert wird (Zusatz-
putzer 35') und danach eine Sauberung in Pfeilrich-
tung 34' (Putzelemente 34) wirksam ist. Damit ist
eine beidseitige Reinigung des Erntegutes E' ge-
wahrleistet, wobei Welkblatter, Erdreste u. dgl. anhaf-
tende Teile weitgehend voll umfanglich vom oberen
Bereich des Erntegutes E' abgetragen werden und
dieses optimal fir den nachfolgenden Ko&pfschnitt
vorbereitet ist.

[0048] Die vorbeschriebenen Putzelemente 34
und/oder die Zusatzputzer 35 des Blatthackslers 7
sind in zweckmafiger Ausfiihrung aus einem gummi-
elastischen Material gefertigt. Ebenso ist denkbar,
hartere Strukturen bei diesem Putzvorgang des RU-
benkopfes einzusetzen, da der vom Kopfschnitt er-
fallte Rubenabschnitt als ein nicht zur Weiterverar-
beitung vorgesehenes Abfallteil auch aggressivere
Kratzspuren aufweisen kann.

[0049] InEFig. 13 und Fig, 14 ist eine zweite Ausfih-
rung der Putzvorrichtung 32' gezeigt, wobei diese als
ein eine in Fahrtrichtung F verlaufende Drehachse 37
aufweisender Querputzer ausgebildet ist. In der dar-
gestellten Ausfihrung weist der Querputzer zwei auf
jeweiligen Abschnitten 37', 37" der Drehachse 37
hintereinander angeordnete Putzsegmente 38, 39
auf. Die auf den beiden Abschnitten 37', 37" der
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Drehachse 37 befindlichen Putzsegmente 38, 39
kénnen dabei durch eine entsprechende Steuerung
(nicht naher dargestellt) unterschiedlich bewegbar
sein. Insbesondere ist vorgesehen, dall die beiden
Putzsegmente 38, 39 mit einer gegensinnigen Dreh-
richtung (Pfeil 38', Pfeil 39") antreibbar sind, so daf}
die Reinigung des Erntegutes E' weitgehend vollstan-
dig an dessen Oberseite erreicht wird. Ebenso ist
denkbar, dal} die Putzelemente 38, 39 in Richtung
der Drehachse 37 und/oder quer zu dieser verlager-
bar sind (nicht dargestellt).

[0050] In Eig. 14 ist eine Unteransicht von mehreren
Querputzern 32" in der 6-reihigen Anordnung der Ma-
schine gezeigt, wobei deutlich wird, dal} die Putzvor-
richtungen 32' jeweils im wesentlichen zwischen den
beiden Endstiicken 17 benachbarter Blatthacksler 7
am hinteren Ende der Abdeckhaube 14 angeordnet
ist. Damit kann das System durch einen Keilwellen-
antrieb 40 o. dgl. Verbindungsbauteile fir den Dreh-
antrieb besonders einfach von oben erreicht werden.

[0051] In Eig. 13 ist eine insgesamt mit 41 bezeich-
nete autarke Baueinheit 41 dargestellt, wobei hier als
einzelne Baugruppen (ahnlich Eig, 12) nur ein Blatt-
hacksler 7' mit den Zusatzputzern 35 und eine Putz-
vorrichtung 32" als zweites Werkzeug W" unter einer
gemeinsamen Abdeckhaube 14' angeordnet sind.
Weitere, diese Reinigungs-Baueinheit 41 entspre-
chend den vorbeschriebenen Konstruktionen vervoll-
stédndige Trag- und Antriebsbaugruppen sind nicht
naher dargestellt.

[0052] Diese beispielsweise mit einem Schlepper
(nicht dargestellt) betriebene Reinigungs-Baueinheit
41 kann insbesondere als ein weitgehend unabhan-
gig von der Vollernte-Maschine 1 (Eig. 1) einsetzba-
res Hilfsaggregat ausgefihrt werden, mit dem in ei-
ner die Rodung vorbereitenden Arbeitsphase nur ein
Hacksel- und Sauberungsprozel durchgefihrt wird.
Fir einen zeitversetzten spateren Erntevorgang
(dann: Erntemaschine mit Rodung und Siebung, ahn-
lich Fig, 3) liegt ein bereits durch die Entfernung der
Pflanzenteile P vorbereitetes Erntegut E' mit obersei-
tig gesauberter Schnittflache vor, so dal} fir den
nachfolgenden Erntevorgang nur noch ein einfache-
res Rodeaggregat mit dem Nachkdpfer und den Ro-
descharen erforderlich ist (nicht dargestellt).

[0053] In Zusammenschau samtlicher der vorbe-
schriebenen Konstruktionen versteht es sich, dal} die
beiden — gemal Eig. 12 bis Eig, 14 und Fig, 15 ge-
zeigten — Baueinheiten fiir eine 6-reihige Ausfiihrung
ausgebildete Baugruppen aufweisen, wobei diese im
wesentlichen spiegelsymmetrisch zur Langsmittele-
bene M der jeweiligen Maschine angeordnet sind.
Samtliche Baugruppen sind dabei an einem nicht na-
her dargestellten gemeinsamen Rahmenteil 3 bzw.
42 (Fig. 13) festlegbar und mit dem Maschinenrah-
men 2 verbindbar. Diese Systeme weisen dabei auch
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eine zumindest die auf einer gemeinsamen Antriebs-
achse B' befindlichen Blatthacksler 7 betatigende An-
triebsverbindung auf (nicht naher dargestellt). Eben-
so ist denkbar, daly zur Betatigung der Putzvorrich-
tung(en) 32, 32', 32" eine vom Blatthacksler 7 abge-
zweigte Antriebsverbindung oder zumindest ein se-
parates Antriebsorgan vorgesehen werden kann
(ebenfalls nicht dargestellt).
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Patentanspriiche

1. Ribenerntemaschine fir Zuckerriiben o. dgl.
Erntegut (E), mit einem Ribenblatter, Grinwuchs u.
dgl. Pflanzenteile (P) von dem insbesondere mehrrei-
higen Erntegut (E) entfernenden und zwischen den
Reihen (R) ablegenden Blatthacksler (7), wobei in
Fahrtrichtung (F) hinter dessen Héackselelement (8)
zumindest ein zweites Werkzeug (W) in Form eines
Nachkdpfers o. dgl. Baugruppe vorgesehen ist, da-
durch gekennzeichnet, dal} die vom Blatthacksler
(7) erfaldsten Pflanzenteile (P) einen im wesentlichen
bis hinter das zumindest eine nachfolgende Werk-
zeug (W, W', W") verlagerbaren Férderstrom (A) bil-
den.

2. Ribenerntemaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf} der vom Blatthacksler (7)
gebildete Foérderstrom (A) entgegen der Fahrtrich-
tung (F) verlagerbar und mit seitlichem Versatz (D)
zur jeweiligen RlObenreihe (R) hinter dem nachfol-
genden Werkzeug (W, W', W") ableitbar ist.

3. Rlbenerntemaschine nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dall der vom Blatthacksler
(7) erzeugte Forderstrom (A) im wesentlichen ober-
halb des nachgeordneten Werkzeuges (W, W', W")
verlagerbar ist.

4. Rilbenerntemaschine nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dal} der aus ei-
ner jeweiligen Ribenreihe (R) erzeugte Férderstrom
(A) in mehrere Teilstrome (A') aufteilbar ist und diese
hinter das dem Blatthdcksler (7) nachgeordnete
Werkzeug (W, W', W") verlagerbar sind.

5. Rlbenerntemaschine hach einem der Anspri-
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dal} der For-
derstrom (A) in zwei jeweils einen seitlichen Versatz
(C, C') zur Langsmittelebene (R) des jeweiligen Blatt-
hackslers (7) aufweisende Teilstrome (A') teilbar ist
und diese hinter dem nachgeordneten Werkzeug (W,
W', W") in jeweilige Ablage- bzw. Zwischenrdaume (Z)
neben der/den Ribenreihe(n) (E') einleitbar sind.

6. Rlbenerntemaschine hach einem der Anspri-
che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dall vom nach-
geordneten Werkzeug (W, W', W") erfalite Teile, ins-
besondere beim Ké&pfschnitt erzeugte Ribenab-
schnitte, mit dem Férderstrom (A) bzw. einem jewei-
ligen Teilférderstrom (A') zusammenfiihrbar sind.

7. Rlbenerntemaschine nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dal® die Ribenabschnitte und
gehackselte Pflanzenteile (P') eines Teilstromes (A")
gemeinsam ablegbar sind.

8. Rlbenerntemaschine nach Anspruch 6 oder 7,
dadurch gekennzeichnet, dal® die Ribenabschnitte
auf die bereits abgelegten Pflanzenteile (P') aufleg-
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bar sind.

9. Rubenerntemaschine nach einem der Anspri-
che 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dal} der ober-
halb des Blatthackslers (7) nach hinten verlagerbare
Forderstrom (A) mittels eines Férdergutteilers (10) in
die zwei Teilstréme (A') teilbar ist.

10. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dal} der
Blatthacksler (7) mit dem im Nahbereich zu diesem
angeordneten Nachkopfer (11) als zweites Werkzeug
(W) eine kompakte Kopfhacksler-Baueinheit bildet.

11. Rubenerntemaschine nach Anspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, dal} der Nachkdpfer (11) un-
mittelbar hinter dem Wirkbereich (13) umlaufender
Hackselelemente (8) des Blatthackslers (7) angeord-
net ist.

12. Ribenerntemaschine nach Anspruch 10 oder
11, dadurch gekennzeichnet, da} zumindest der
Blatthacksler (7) von einer Leitbaugruppe in Form ei-
ner Abdeckhaube (14) Ubergriffen ist, entlang deren
Innenseite (15) die von den jeweiligen Hackselele-
menten (8) im Hackselraum (16) erfaliten Pflanzent-
eile (P) als der Férderstrom (A, A') verlagerbar sind.

13. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 10 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dal} die
als Leitbaugruppe fur den Férderstrom (A, A') vorge-
sehene Abdeckhaube (14) mit zumindest einem hin-
teren Endstick (17) versehen ist.

14. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 10 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daf} der
vom Blatthacksler (7) erzeugte Férderstrom (A) im
Bereich des Fordergutteilers (10) in die zwei zu je-
weils einem der Endstiicke (17) hin leitbaren Teilstro-
me (A') teilbar ist.

15. RlUbenerntemaschine nach einem der An-
spriche 10 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Endstlicke (17) der Abdeckhaube (14) auf unter-
schiedliche Auswurfrichtungen einstellbar sind.

16. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 10 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Endstlcke (17) der Abdeckhaube (14) in jeweilige zur
Fahrtrichtung (F) spitzwinklige Leitstellungen (N, N')
verlagerbar sind.

17. RlUbenerntemaschine nach einem der An-
spriche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daf} der
Blatthacksler (7) mit einem einen gezogenen Mes-
serkopf (20) aufweisenden Nachkdpfer (11) zusam-
menwirkt.

18. Rilbenerntemaschine nach Anspruch 17, da-
durch gekennzeichnet, dafy der Nachképfer (11) mit-

9/26



DE 10 2007 049 377 A1

tels einer die Abdeckhaube (14) vorderseitig Uber-
greifenden Tragerbaugruppe (21') in einer im wesent-
lichen von der Mitte der Ribenreihe vorgegebenen
Langsebene (R) gehalten ist.

19. Rubenerntemaschine nach Anspruch 17 oder
18, dadurch gekennzeichnet, dall die Tragerbau-
gruppe (21') einen um eine vordere Halteachse (22)
schwenkbaren Pendelarm (23) aufweist, der im Nah-
bereich des Messerkopfes (20) mit einem Tastkamm
(24) zusammenwirkt.

20. Rubenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 19, dadurch gekennzeichnet, dal® zu-
mindest die jeweilige horizontale Schnittebene (S)
des Messerkopfes (20) mittels des Tastkammes (24)
vorgebbar ist.

21. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 20, dadurch gekennzeichnet, daf} die
Schnittebene (S) des Messerkopfes (20) mittels des
Tastkammes (24) veranderbar ist.

22. Rubenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 21, dadurch gekennzeichnet, daf} der
Tastkamm (24) an einem von dem am Pendelarm
(23) gehaltenen Messerkopf (20) unabhangigen
Stellhebel (25; 44) festlegbar ist.

23. Rubenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 22, dadurch gekennzeichnet, daf} im
Nahbereich des Messerkopfes (20) eine den Riben-
abschnitt in den Zwischenraum (Z) verlagernde Leit-
feder (26) vorgesehen ist.

24. Rlbenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daf} der
Messerkopf (20) mit einem spitzwinklig (L) zur Schnit-
tebene (S) ausrichtbaren Blattmesser (27) versehen
ist.

25. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 17 bis 24, dadurch gekennzeichnet, daf} der
Messerkopf (20) mit einem mehrschneidigen Fligel-
messer (28) versehen ist.

26. Ribenerntemaschine nach Anspruch 25, da-
durch gekennzeichnet, dal® das Fligelmesser (28)
ein im wesentlichen in der Langsebene (R) der RO-
benreihe ausrichtbares Vertikalschnittmesser (29)
und beidseits zu diesem jeweils ein Horizontalmes-
ser (30, 30') aufweist.

27. Ribenerntemaschine nach Anspruch 25 oder
26, dadurch gekennzeichnet, dal} das Vertikalschnitt-
messer (29) einen in Fahrtrichtung (F) geneigten An-
stellwinkel (31) aufweist.

28. Ribenerntemaschine nach Anspruch 26, da-
durch gekennzeichnet, daf} der Anstellwinkel (31) je-
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weils 5° bis 85°, vorzugsweise 45°, betragt.

29. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 25 bis 28, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Horizontalmesser (30, 30°) fligelférmig (Winkel 30")
von der Langsebene (R) abgespreizt sind und zur
Schnittebene (S) mit einem spitzen Winkel (L) aus-
richtbar sind.

30. Rubenerntemaschine nach einem der An-
spriche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Kopfhacksler-Baueinheit im Bereich zwischen Blatt-
hacksler (7) und Nachképfer (11) als das zweite
Werkzeug (W') mit einer Putzvorrichtung (32, 32"
versehen ist.

31. Rlbenerntemaschine nach Anspruch 30, da-
durch gekennzeichnet, dal} der vom Blatthacksler (7)
erzeugte Forderstrom (A) Uber die Putzvorrichtung
(32, 32') hinweg in die bis hinter den Nachképfer (11)
reichenden Endstiicken (17) der Abdeckhaube (14)
einleitbar ist.

32. Rubenerntemaschine nach Anspruch 30 oder
31, dadurch gekennzeichnet, dal} sich der Férdergut-
teiler (10) an der Innenseite (15) der Abdeckhaube
(14) zwischen Blatthacksler (7) und Putzvorrichtung
(32, 32") erstreckt.

33. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 30 bis 32, dadurch gekennzeichnet, daf} in
Querrichtung der Maschine (1) die Putzvorrichtungen
(32, 32') jeweils im wesentlichen zwischen den bei-
den Endstiicken (17) benachbarter Blatthacksler (7)
nahe dem hinteren Ende (19) der Abdeckhaube (14)
angeordnet sind.

34. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 30 bis 33, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Putzvorrichtung (32) als ein eine quer zur Fahrtrich-
tung (F) verlaufende Drehachse (33) aufweisender
Langsputzer ausgebildet.

35. Rlbenerntemaschine nach Anspruch 35, da-
durch gekennzeichnet, dal} der Langsputzer in bzw.
entgegen dem Uhrzeigersinn (Pfeil 36, 37) drehbare
Putzelemente (34) aufweist.

36. Rubenerntemaschine nach Anspruch 34 oder
35, dadurch gekennzeichnet, daf} die Putzelemente
(34) des Langsputzers mit jeweiligen auf dem vorge-
ordneten Blatthacksler (7) vorgesehenen Zusatzput-
zern (35) zusammenwirken.

37. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 34 bis 36, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Putzelemente (34) des Langsputzers mit entgegen-
gesetzter Drehrichtung (36) zum Blatthacksler (7)
umlaufen.
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38. Rlbenerntemaschine nach einem der An-
spriche 34 bis 37, dadurch gekennzeichnet, daf} der
Blatthacksler (7) im Nahbereich seiner Hackselele-
mente (8) jeweils einen der Zusatzputzer (35) auf-
weist.

39. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 34 bis 38, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Putzelemente (34) und/oder die Zusatzputzer (35)
aus einem gummielastischen Material bestehen.

40. RUbenerntemaschine nach einem der An-
spriche 30 bis 33, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Putzvorrichtung (32') mit zumindest einem eine in
Fahrtrichtung (F) verlaufende Drehachse (37) auf-
weisenden Querputzer versehen ist.

41. Ribenerntemaschine nach Anspruch 40, da-
durch gekennzeichnet, daft der Querputzer mit zwei
auf jeweiligen Abschnitten (37', 37") der Drehachse
(37) hintereinander angeordneten Putzsegmenten
(38, 39) versehen ist.

42. Rubenerntemaschine nach Anspruch 40 oder
41, dadurch gekennzeichnet, dal} die beiden die
Putzsegmente (38, 39) aufhehmenden Abschnitte
(37°, 37") unterschiedlich steuerbar sind.

43. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 40 bis 42, dadurch gekennzeichnet, dal} die
beiden Putzsegmente (38, 39) mit gegensinniger
Drehrichtung (38', 39') antreibbar sind.

44. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 40 bis 43, dadurch gekennzeichnet, dal} die
Putzelemente (38, 39) in Richtung der Drehachse
(37) verlagerbar sind.

45. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dal® der
Blatthacksler (7) nur mit der im Nahbereich zu des-
sen Hackselelement (8) angeordneten Putzvorrich-
tung (32") als zweites Werkzeug (W") eine autarke
Reinigungs-Baueinheit bildet.

46. Ribenerntemaschine nach einem der An-
spriche 1 bis 45, dadurch gekennzeichnet, dal} de-
ren Kopfhacksler- bzw. Reinigungs-Baueinheiten fir
eine 6-reihige Ausfliihrung im wesentlichen spiegel-
symmetrisch zu einer Langsmittelebene (M) der Ma-
schine (1) angeordnete Baugruppen aufweisen.

47. Ribenerntemaschine nach Anspruch 46, da-
durch gekennzeichnet, dafl die Baugruppen jeweils
an einem gemeinsamen Rahmenteil (3, 42') festleg-
bar sind und an diesem eine zumindest die auf einer
gemeinsamen Antriebswelle (42) befindlichen Blatt-
hacksler (7) betatigende Antriebsverbindung vorge-
sehen ist.
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48. Ribenerntemaschine nach Anspruch 46 oder
47, dadurch gekennzeichnet, dal} zur Betatigung der
Putzvorrichtung(en) (32, 32') eine von den Blatt-
hacksler(n) (7) abgezweigte Antriebsverbindung oder
zumindest ein separates Antriebsorgan vorgesehen
ist.

Es folgen 15 Blatt Zeichnungen
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